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CRITERIOS PARA 

RESOLVER EL CONCURSO 
 

 
Nº PROCEDIMIENTO PUI/2020-135 Nº PLAZAS CONVOCADAS 1 

 

 1 

 
CATEGORÍA N3 – Investigador Iniciado F. CONVOCATORIA 17/07/2020 

DEPARTAMENTO Departamento de Informática e Ingeniería de Sistemas 

CENTRO IUI en Ingeniería de Aragón – I3A 

 
 

ANEXO I 
 

La Comisión de selección que resuelve el concurso reseñado, en la sesión constitutiva celebrada 3 de agosto 

de 2020 por vía telemática, establece los siguientes criterios para resolver el concurso objeto de esta plaza, que 
servirán de método de cuantificación para los miembros de esta comisión. 

 
CRITERIOS PARA RESOLVER EL CONCURSO: 

 
Cada candidato recibirá una calificación máxima de 10 puntos siguiendo el siguiente esquema: 
 
Apartado 1 Curriculum Vitae: hasta 4 puntos 
 

- Máster Universitario en Ingeniería Industrial, en Ingeniería Informática o similar. (4 puntos) 
 

Apartado 2 Conocimientos, publicaciones y experiencia: hasta 6 puntos 
 

- Publicaciones de revistas indexadas y en otros congresos relacionados con los temas de robótica y 
visión por computador. De cada publicación se valorará su posición en el índice JCR o en el Computer Science 
Conference Ranking, el CORE conference ranking o similares, la posición del candidato en la lista de autores y 
las citas recibidas en su caso. (2 puntos) 

- Conocimientos previos en robótica, visión por computador, programa en código abierto, integración en 
ROS, C++, Matlab, Tensorflow, Pytorch y CUDA. (2 puntos) 

- Conocimientos de algoritmos de SLAM en tiempo real. (1 punto) 
- Experiencia en desarrollo de algoritmos y utilización de equipamiento robótico. (1 punto) 

 
 
 
 
 

Lo que se hace público para general conocimiento, de conformidad con lo dispuesto en la base 4.5 de la 
convocatoria. 

 
En Zaragoza, a 3 de agosto de 2020 
 
 

El Presidente 

 

 

 

Fdo.: José A. Castellanos 
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